
MPRD-FAZ ALICI ÜNITE 
 
 
 
MPRD-FAZ ALICI ÜNITENIN GENEL ÖZELLIKLERI 
 

• 220 V AC besleme 
• 1 adet 220V sag sol çikisi ( 3 uçlu motorlar için) 
• Kumanda ögrenebilme özelligi 
• Röle çikis süresi ögrenebilme 
• Iki farkli çalisma modu 
• Seçilebilir otomatik geri dönüs (kapanma) özelligi 
• Limit switch / harici emniyet sensörü baglanabilme özelligi 
• Harici manuel buton baglanabilme özelligi 
• Led ile uyari 
• Farkli kumanda tipleri ile çalisabilme 
• Düsük akim sarfiyati (maksimum 6 mA, 220V'da) 
• Maksimum 5A endüktif yük (motor) sürebilme özelligi 
• 433.920 Mhz çalisma frekansi (Türkiye ve Avrupa için yasal ISM bandi) 
• Harici anten takilabilme özelligi (istege bagli) 
• Soketli tip baglanti klemensleri 
• Mikro islemci kontrollü 
• Kutu boyutlari: 143x33x85 mm (klemens takili halde)  
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KUMANDA ÖGRETME 
Alici ünitenin enerjisini keserek programlama moduna 
giriniz. Bunun için ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A yazili 
üst iki pin'e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza enerji 
veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip sönecektir. ADD 
butonuna basili tutarak ögretmek istediginiz kumandanin 
butonuna basip birakin. LED'ler tekrar yanip sönecektir. 
Bu sayede ayni tip ve sifredeki  kumandalar alici üniteye 
ögretilmis olacaktir. Baska tip ve/veya sifrede kumanda 
ögretmek için yukaridaki islemi tekrarlayin.  
Ögretme islemini tamamladiktan sonra istediginiz çalisma 
modunu seçiniz.  
          
 
KUMANDA SILME 
Alici ünitenin enerjisini keserek programlama moduna giriniz. Bunun için ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A 
yazili üst iki pin'e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza enerji veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip 
sönecektir. DLT butonuna basarak hafizadaki bütün kumandalari silebilirsiniz. Bu islem sonrasinda LED'ler 
tekrar yanip sönecektir.  
 
 
RÖLE ÇIKIS SÜRESI ÖGRETME 
Röle çikis sürelerini ayri ayri ögretmeniz mümkündür. Bunun için ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A yazili üst 
iki pin'e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza enerji veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip sönecektir. Çikis 
süresini ögretmek istediginiz röleye ait butonu (RT1 veya RT2) ögretmek istediginiz sürece basili tutun. 
Elinizi çektiginiz anda o röleye ait süre alici ünite tarafindan ögrenilmis olacaktir. Diger röle için ayni islemi 
tekrarlayiniz. 
Röle çikis süresi ögretme islemi alici kutu kapagi açilmadan da yapilabilir. Bunun için RT1 ve RT2 
butonlari yerine harici buton girisi klemenslerine baglanan butonlar ile yukarida anlatilan islemler 
yapilmalidir.  
 
 
ÇALISMA MODLARI 
 
Mod 0 (Standart çalisma) 

 
Bu modda  hiçbir jumper takili olmamalidir. Kumandanin 
butonuna basildiginda ilgili  röle çeker motor bir yönde 
dönmeye baslar, kumanda butonu birakildiginda dahi röle 
çekili kalir. Kumandanin ayni butonuna basildiginda çekili 
olan röle birakir ve motor durur. Tekrar kumanda butonuna 
(ayni buton) basilmasi ile diger röle çeker. Limit 
switch'den, harici emniyet sensöründen veya harici buton 
girisinden tetik gelmesi durumunda ya da ögretilen röle 

çikis süresi sonunda, röle çekili ise birakir ve motor durur. RL1 ve RL2 ayni anda aktif olamaz. Röle 
çikis süreleri imalatta 3 dakikaya ayarlanmistir. Farkli çikis süresi isteniyorsa istenen süre 
ögretilmelidir. Ögretilebilecek maksimum süre 10 dakikadir. Kepenk, panjur kontrolü gibi 
uygulamalarda kullanilabilir.  
 

 
Mod 1 (Süreli geri dönüs modu) 
 
Bu mod Mod 0'da belirtildigi sekilde çalisir. Ilave olarak jumper ile geri dönüs zamani seçilebilir. Yani 
kumandanin butonuna basarak RL2 rölesini enerjilendirdikten sonra, harici buton girisinden veya el 
kumandasindan tetik gelmemesi durumunda; ögretilen röle çikis süresince röle çekili kalir ve süre sonunda 
RL2 rölesi birakir. Jumper ile belirlenen süre sonunda RL1 rölesi çeker ve harici emniyet sensöründen veya 
harici buton girisinden tetik gelmemesi durumunda ya da ögretilen röle çikis süresi sonuna kadar çekili kalir. 
Bu yönde hareket ederken harici emniyet sensöründen tetik gelmesi durumunda RL1 birakir ve RL2 çekerek 
tersi yönde hareket saglar. RL1 ve RL2 ayni anda aktif olamaz. Sistem montaji öncesinde rölelerin hangi 
yöne hareket verecegi belirlenmeli ve baglanti ona göre yapilmalidir. RL1 kapama yönünde, RL2 açma 
yönünde çalisir.  Röle çikis süreleri imalatta 3 dakikaya ayarlanmistir. Farkli çikis süresi isteniyorsa istenen 
süre ögretilmelidir. Ögretilebilecek maksimum süre 10 dakikadir. Jumper pozisyonuna göre belirlenen geri 
dönüs süreleri asagidaki tabloda verilmistir. 
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Jumper 
Pozisyonu 

RF1A RF1B RF2A RF2B 

Geri Dönüs 
Süresi 2 SANIYE 15 SANIYE 30 SANIYE 45 SANIYE 

 
 
 
 
 
 Örnek olarak yanda görülen jumper pozisyonunda 
geri dönüs süresi 15  saniyeye ayarlidir.  
 
 

 
 

 
NOT: Farkli çalisma modu talepleriniz adetli siparis oldugu sürece karsilanir. Bunun için lütfen 
arayiniz! 
 
 
 
 
LIMIT SWITCH VE HARICI EMNIYET SENSÖRLERIN KULLANIMI 
 
 
Sistemde limit switch kullanilmasi durumunda baglanti 
yandaki gibi yapilabilir. I1'e baglanan Limit Switch  ilgili 
röle çekili ise biraktirir. I2'ye de ayni sekilde ikinci bir 
limit switch baglanabilir. Limit switch mikro salterin kuru 
kontaklaridir. NO ve C kontaklari kullanilmalidir.  Limit 
switch’ler 50cm’den daha uzak bir mesafeye monte 
edileceklerse kablolarin ‘twisted’ olmasi saglanmalidir. 
Ayrica besleme kablolarindan uzakta tutulmasi 
gereklidir. 
 
 
 
 
 
 
Sistemde sensör kullanimi söz konusu ise asagidaki baglanti sekli uygulanabilir. Kullanilacak sensörlerin 
PNP olmasi önemlidir. ( Sensör + çikis vermelidir) 
Sensörden tetik gelmesi durumunda ilgili röle çekili ise birakir ve diger röle çeker.  
Sensörler 50cm’den daha uzak bir mesafeye monte edileceklerse kablolarin ‘twisted’ olmasi saglanmalidir. 
Ayrica besleme kablolarindan uzakta tutulmasi gereklidir. 
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HARICI BUTONLARIN BAGLANMASI 
 
Sisteme harici buton baglantisi asagidaki gibi yapilabilir. Bu durumda Butonlarin herhangi biri el 
kumandasindaki butonlar ile ayni görevi yapar. 
Istendigi takdirde bu butonlar ile ögretme modunda röle çikis süresi de ögretilebilir. (bkz. Röle Çikis Süresi 
Ögretme) 

 
 
 
 
ÖNEMLI UYARILAR 
 
Alici ünite üzerinde islem yaparken, kartin alt kisminda 220V AC enerji oldugu düsünülerek çok 
dikkatli davranilmalidir. Jumper takma sökme vb. islemlerde kart enerjisini mutlaka kesin! 
 
 
Alici ünite üzerinde yer alan 17cm.'lik antenin uzunlugu ile oynamayiniz. Alici üniteyi metal bir kutu içerisine  
yerlestirmeyiniz. Metal kutu içerisine montaj zorunlu ise anteni mutlaka  metal kutu disina çikariniz. 
 
Harici anten kullanimi ile anteni daha uzak bir yere tasimaniz mümkündür. Bunun için firmamizdan siparis 
esnasinda harici anten talep ediniz. Bu tip antenin bir ucu direkt olarak karta lehimlenecektir. 2 metrelik 
anten kablosunun (RG-58) diger ucuna monte edilmis erkek tip F konnektör, disi-disi saseye montaj F 
adaptör ve anten, harici anten siteminin diger elemanlaridir. 
Istenirse RG 58 kablo da anten olarak kullanilabilir. Bunun için RG-58'in bir ucu mümkün oldugunca kisa 
açilarak  (en fazla 1 cm) canli uç kart üzerinde ANT yazili yere, örgü kisim ise birlestirilerek hemen yanindaki 
GND yazili yere lehimlenmelidir. Kablo bagi için açilan delikler kullanilarak RG-58 PCB'ye sabitlenmelidir. 
RG58'in boyu istenen uzunlukta ayarlandiktan sonra (2-3 metreden fazlasi alis mesafesinde düsmeye sebep 
olur) diger ucu, 17 cm uzunlugunda, dis PVC'si ve örgüsü siyrilarak canli uç kismi üzerindeki beyaz renkteki 
PE malzeme kalacak sekilde açilmalidir.  
 
Sensörler, limit switch’ler, ya da harici butonlar 50cm’den daha uzak bir mesafeye monte edileceklerse 
kablolarin ‘twisted’ olmasi saglanmalidir. Ayrica bu kablolarin besleme kablolarindan uzakta tutulmasi 
gereklidir. 
 
 
 
 


