MPRD-FAZ ALICI UNITE

MPRD-FAZ ALICI UNITENIN GENEL OZELLIKLERI

220 V AC besleme

1 adet 220V sag sol ¢ikisi ( 3 uc¢lu motorlar igin)
Kumanda 6grenebilme 6zelligi

Roéle cikis sliresi 6grenebilme

Iki farkli calisma modu

Segilebilir otomatik geri donius (kapanma) 6zelligi

Limit switch / harici emniyet sensori baglanabilme 6zelligi
Harici manuel buton baglanabilme 6zelligi

Led ile uyari

Farkli kumanda tipleri ile calisabilme

Dusuk akim sarfiyati (maksimum 6 mA, 220V'da)
Maksimum 5A enduktif yik (motor) surebilme 6zelligi
433.920 Mhz calisma frekansi (Turkiye ve Avrupa icin yasal ISM bandi)
Harici anten takilabilme 6zelligi (istege bagli)

Soketli tip baglanti klemensleri

Mikro islemci kontrolli

Kutu boyutlari: 143x33x85 mm (klemens takili halde)

Motor uclari

(direkt baglanti) 220V AC

Besleme klemensi

Harici buton girisi +rdle
cikis zamani 6gretme
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Kumanda silme
butonu

Kumanda
ekleme butonu

Role cikis zamani
ogretme butonlari




KUMANDA OGRETME

Alici Unitenin enerijisini keserek programlama moduna
giriniz. Bunun igin ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A yazili
Ust iki pin‘e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza eneriji
veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip sénecektir. ADD
butonuna basili tutarak dgretmek istediginiz kumandanin . .

RF2A

O O | RF2B

RF1B

butonuna basip birakin. LED'ler tekrar yanip sénecektir.
Bu sayede ayni tip ve sifredeki kumandalar alici Gniteye
Ogretilmis olacaktir. Baska tip ve/veya sifrede kumanda
ogretmek icin yukaridaki islemi tekrarlayin. .
Ogretme islemini tamamladiktan sonra istediginiz ¢alisma Sekil -1
modunu seginiz.
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KUMANDA SILME

Alici Gnitenin enerjisini keserek programlama moduna giriniz. Bunun igin ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A
yazili Ust iki pin'e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza enerji veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip
sbnecektir. DLT butonuna basarak hafizadaki bitin kumandalari silebilirsiniz. Bu islem sonrasinda LED'ler
tekrar yanip sonecektir.

ROLE CIKIS SURESI OGRETME

Role ¢ikis surelerini ayri ayri 6gretmeniz muimkuandur. Bunun igin ikili pin sirasinda RF1B ve RF2A yazili Ust
iki pin'e jumper takili olmalidir. (Sekil-1) Cihaza enerji veriniz. Ledler kisa araliklarla yanip sénecektir. Cikis
suresini 6gretmek istediginiz réleye ait butonu (RT1 veya RT2) dgretmek istediginiz stirece basili tutun.
Elinizi ¢ektiginiz anda o réleye ait sire alici Unite tarafindan dgrenilmis olacaktir. Diger réle icin ayni islemi
tekrarlayiniz.

Role ¢ikis siresi 6gretme islemi alici kutu kapagi acilmadan da yapilabilir. Bunun icin RT1 ve RT2
butonlari yerine harici buton girisi klemenslerine baglanan butonlar ile yukarida anlatilan islemler
yapilmalidir.

CALISMA MODLARI

Mod 0 (Standart calisma)

Bu modda higbir jumper takili olmamalidir. Kumandanin
butonuna basildiginda ilgili réle ¢ceker motor bir yénde
dénmeye baslar, kumanda butonu birakildiginda dahi réle
cekili kalir. Kumandanin ayni butonuna basildiginda cekili
olan réle birakir ve motor durur. Tekrar kumanda butonuna
(ayni buton) basilmasi ile diger rdle c¢eker. Limit
switch'den, harici emniyet sensériinden veya harici buton
girisinden tetik gelmesi durumunda ya da ogretilen role
cikis suresi sonunda, role cekili ise birakir ve motor durur. RL1 ve RL2 ayni anda aktif olamaz. Réle
cikis sureleri imalatta 3 dakikaya ayarlanmistir. Farkli c¢ikis slresi isteniyorsa istenen sure
ogretilmelidir. Ogretilebilecek maksimum siire 10 dakikadir. Kepenk, panjur kontroli gibi
uygulamalarda kullanilabilir.
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Mod 1 (Sireli geri donis modu)

Bu mod Mod 0O'da belirtildigi sekilde calisir. llave darak jumper ile geri dénis zamani secilebilir. Yani
kumandanin butonuna basarak RL2 rolesini enerjilendirdikten sonra, harici buton girisinden veya el
kumandasindan tetik gelmemesi durumunda; ogretilen role ¢ikis siresince role ¢ekili kalir ve stire sonunda
RL2 rdlesi birakir. Jumper ile belirlenen siire sonunda RL1 rdlesi ¢ceker ve harici emniyet sensériinden veya
harici buton girisinden tetik gelmemesi durumunda ya da 6gretilen réle ¢ikis stresi sonuna kadar cekili kalir.
Bu yonde hareket ederken harici emniyet sensériinden tetik gelmesi durumunda RL1 birakir ve RL2 ¢ekerek
tersi yonde hareket saglar. RL1 ve RL2 ayni anda aktif olamaz. Sistem montaji dncesinde rélelerin hangi
ybne hareket verecegi belirlenmeli ve baglanti ona gore yapilmalidir. RL1 kapama yéninde, RL2 a¢cma
ybniinde calisir. Réle cikis sireleri imalatta 3 dakikaya ayarlanmistir. Farkli ¢ikis siresi isteniyorsa istenen
siire ogretilmelidir. Ogretilebilecek maksimum siire 10 dakikadir. Jumper pozisyonuna gére belirlenen geri
donis sireleri asagidaki tabloda verilmistir.



Jumper RE1A RE1B RE2A RE2B
Pozisyonu
Gers'u?;”us 2 SANIYE 15 SANIYE 30 SANIYE 45 SANIYE
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Ornek olarak yanda goriilen jumper pozisyonunda
geri donus siresi 15 saniyeye ayarlidir.
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NOT: Farkli ¢calisma modu talepleriniz adetli siparis oldugu sirece karsilanir. Bunun igin lutfen
arayiniz!

LIMIT SWITCH VE HARICI EMNIYET SENSORLERIN KULLANIMI

Sistemde limit switch kullanilmasi durumunda baglanti 12

yandaki gibi yapilabilir. I1'e baglanan Limit Switch ilgili input ]

role gekili ise biraktirir. 12'ye de ayni sekilde ikinci bir | Limit
limit switch baglanabilir. Limit switch mikro salterin kuru _ 11 — switch 1
kontaklaridir. NO ve C kontaklari kullanilmalidir. Limit input — o

switch’ler 50cm’den daha uzak bir mesafeye monte Limit

edileceklerse kablolarin ‘twisted’ olmasi saglanmalidir. O ] | switch 2

Ayrica besleme kablolarindan uzakta tutulmasi output L

gereklidir.

Sistemde sensor kullanimi s6z konusu ise asagidaki baglanti sekli uygulanabilir. Kullanilacak sensorlerin
PNP olmasi 6nemlidir. ( Sensor + ¢ikis vermelidir)

Sensdrden tetik gelmesi durumunda ilgili réle cekili ise birakir ve diger role ¢eker.

Sensorler 50cm’den daha uzak bir mesafeye monte edileceklerse kablolarin ‘twisted’ olmasi saglanmalidir.
Ayrica besleme kablolarindan uzakta tutulmasi gereklidir.

12 [] M . o .
input — | ]
11 — | Sensor 2 Sensoér 1 Sensor Besleme
input L OUTPUT PNP OUTPUT PNP 12-24V DC
0O T | | o .
output L




HARICI BUTONLARIN BAGLANMASI

Sisteme harici buton baglantisi asagidaki gibi yapilabilir. Bu durumda Butonlarin herhangi biri el
kumandasindaki butonlar ile ayni gérevi yapar.

Istendigi takdirde bu butonlar ile 6gretme modunda réle c¢ikis stresi de Ogretilebilir. (bkz. Réle Cikis Suresi
Ogretme)
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