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Konnektor bilgissyain COM portuna takilirken, PIC16F84’I0 devrenin engfjili olmamasina
dikkat edilmdidir.

Seri porttan gondermek istedigimiz datadan ©6nce preamble ve sencron  gonderilmdidir. Bu
uygulamada preamble 5 byte Ox55, sencron ise 5 byte 0x00'dir. Ornegin LCD’'ye “UDEA
Elektronik” stringini gondermek igin ;

UUUUU$00$00$00$00$00UDEA Elektronik.

Burada Ox55'in ASCIl kardligi olarak U, ve mesg sonu bilgis igin ‘noktal  karakteri
kullanilmigir. Mesgy sonu  bilgig, idege bagli olaak herhangi bir karekter segilebilir
(yazilimda gerekli degiskligi yaparak).

Seri portu kullanacaginiz programda yapmaniz gereken diger ayarlar da sunlardir:

Baudrate : 300
Parity Yok
Bytesze : 8
Stop bits : 1
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ALICI DEVRESI

2*16 ALPHANUMERIC LCD
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ARX-34 icerignde bir voltg regulatorii bulunmamaktadir. Tasarim pil kullanimi disinUlerek
yapilmigtir. Bu nedenle bedeme voltginda belirtilen degerlere dikkat edilmdidir.

Modul belirtilen degerlerin dtinda bir bedeme yepildiginda kararsz calisacaktir. Bedeme
voltgi +5 VDC ve tapraklama GND baglantis bdlirtilen degerlerin lizerinde veya ters olursa,
modilde kdici tahribatlara yolacilabilir.

Modlul bast bir anten baglanti pinine sshiptir. Uygun bir UHF anten dogrudan bu pine
baglanabilir. ARX-34 modiline baglanabilecek en bast anten 17.3cm  uzunlugundaki - bir
kablonun aten girisne lehimlenmeddir. Anteni, modilden uzak bir yere baglamaniz
garekiyorsa 50 Ohm Coax anten kablosu kullanmaniz gerekmektedir. Anten  kablosunun
topraklamad, modulun anten girisne yakin bir yerden yapilmdlidir.

Asagidaki kuralar sze yardimci olacaktir:

* Anten 50 ohm empedandli omdidir.

* Lambda/4 whip anten boyu 433MHz. icin yaklask 17.3 cm dir.

* Anteni modul dik gelecek sekilde yukariya veya asagiya dogru monte ediniz.

* Anteni meta bir hazne igcine koymayiniz.

* Insan viicudu meta objeler gibi etkiler gogterebilirler. Taanabilir dici veya vericiler

PSF-UN-0405 3 NISAN 2005



UDEA Uygulama Notu

vicuttan uzak bir sekilde dde tutulmalidir.

* Eniyi iletism mesafes her iki taraftaki antenlerin birbirini gormes ile elde edilebilir.
Herhangi bir obje veya meta bir engd iletism mesafesini distirecektir.

* Sinya gbndermeleri, gonderilen sinydlerin metd yiizeylerden, binadardan vb. gelen
yansimalardan etkilenirler. Bu yanlis data dimlarina yolacabilir.

Asagidaki yazilimla bilgisayardan yollanan datanin sencron bilgis yakalanip sonraki  karakterler
LCD'ye yazdirilmaktadir. Mesg sonu bilgis (bu yazilimda nokta karakteri) gelene kadar her
karakter LCD’ye vyazdirilir. Mesg sonu bilgis gddiginde gonderilen mesgy 3 saniye kadar
ekranda bekletilir. Daha sonra yeni bir mesg igin LCD temizlenir ve mikroidemci sencron
aramaya devam eder.

/***************************************************************************** /

/* Uygulama Notu UN-0405v01_PC-LCD

I* SOFTWARE

/*

[* File: UN-2608v01_ASKRX.c

/*

[* Microcontroller:

/* Microchip PIC16F84

/*

/* Bu yazilim bilgisayardan alphanumeric LCD'ye

/* RF data gondermek icin yazilmis basit bir uygulama notudur.
/*

[* Yazilimin iginde bir cok bekleme rutini kullanilmistir.
[* Crystal frekansi ve compiler farkliligindan dogacak
/* degisiklikler kullanici tarafindan dikkate alinmalidir.
/* Compiler olarak HI-TECH Software kullanilmistir.

[* XT=4MHz

/*

/*Baudrate 300, None parity, Byte size 8, Stop bit 1

/*

/*

/* Yazan: Cagatay BUYUKTOPCU, UDEA

/*

[* Contact: UDEA Elektronik 0.312.395 68 75

I* info@udea.com.tr
ckeleieiekeieiekoieieieieieiaioieioioioiaiaiaioiaiaiaiaiaioiaiaiaiaiaiaisisioisiaioaiaisisiiaiiosisioeiioiosiiodci /
#include <pic.h>

#include <delay.c>

#define RS RAO

#define RW RA1

#define EN RA2

#define RX RB7

#define bit_set(var,bitno) ((var) |= (1<<(bitn0)))
#define bit_reset(var,bitno) ((var) &= ~(1<<(bitno)))

__ CONFIG( XT&WDTDIS&PWRTDIS);
void lcd_reset(void);

void clear(void);
void function_set(void);
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void on_off(void);

void entry_mode(void);

void data_gonder(unsigned char Icd);
void baud(void);

unsigned char karakter, Icd;
unsigned char x, y, say;

main()

{

TRISB=0b10000000; /IPORTB<0:6> ¢ikis,PORTB<7> giris(RX)

TRISA=0; /IPORTA c¢ikis
PORTA=0;
PORTB=0;
RW=0; /ILCD'ye yaz
TOCS=0; /[Timer icin clock internal
PSA=0; /[Prescaler TMRO igin
PS2=1;
PS1=1;
PS0=1; /ITMRO, prescale 256
DelayMs(100); /ILCD'yi bekle
lcd_reset(); /ILCD initialization
function_set(); 1!
on_off(); 1
entry_mode(); 1l
clear();
RS=1; /IData
for(;;)
{
clear();
while(y<=3)
{
TMRO=0; [[Timer'i baslat
while(RX==0); /IStart bitinin gegmesini bekle
if(TMR0>95) /I24ms gegtiyse
{
y++,
while(RX==1); /[Stop bitini bekle
}
else
{
y=0;
}
}
y=0;
while(karakter!="") /IMesaj sonu bilgisi gelmedigi siirece
{ /lgelen datalari LCD'ye yaz
karakter=0;
say=0;
while(RX==0); /[Start bitini bekle
baud();
while(say<=7)
if(RX==1)
bit_set(karakter,7); /IGelen bit 1
else
bit_reset(karakter,7);  //Gelen bit O
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karakter=karakter>>1;

/IBir bit saga kaydir
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say++; /I8 kere tekrar et
baud(); /IDiger bite ge¢
}
data_gonder(karakter); /IGelen datayi LCD'ye yaz
while(RX==1); /IStop bitinin gegmesini bekle
for(x=0;x<=14;x++) /I3 saniye kadar ekranda goérintile
{
DelayMs(200);
}
clear(); /IYeni bir mesaj i¢cin LCD'yi temizle
} //[Kursoru en basa al
}
void lcd_reset(void)
{
RS=0; //[Komut
karakter=1;
for(x=0;x<=2;x++)
{
PORTB=0;
EN=1;
NOP();
EN=0;
DelayMs(1);
}
}
void clear(void)
{
RS=0; //[Komut
karakter=0b00000001; /IDisplayi temizle ve kursoru sayfa basina al
PORTB=(karakter>>4)&(0b00001111); //Once Ust 4 biti gonder
EN=1;
NOP();
EN=0;
PORTB=(karakter&0b00001111); /ISonra da alt 4 biti
EN=1;
NOP();
EN=0;
DelayUs(250);
}

void function_set(void)

{

RS=0;

karakter=0b00101000;
PORTB=(karakter>>4)&(0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;
PORTB=(karakter&0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;

DelayMs(1);
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/IKomut
//4-bit veri aktarimi, 2 satir, 5*7 font
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}

void on_off(void)

{

}

RS=0;

karakter=0b00001111;
PORTB=(karakter>>4)&(0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;

PORTB=(karakter&0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;

DelayMs(1);

void entry_mode(void)

{

}

RS=0;

karakter=0b00000110;
PORTB=(karakter>>4)&(0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;
PORTB=(karakter&0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;

DelayMs(1);

void data_gonder(unsigned char Icd)

{

}

RS=1;

karakter=lcd;
PORTB=(karakter>>4)&(0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;
PORTB=(karakter&0b00001111);
EN=1;

NOP();

EN=0;

void baud(void)

{

for(x=0;x<16;x++)

{
}

DelayUs(215);
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/IKomut
/IDisplay on, kursor on

/IKomut
/IKursor saga dogru hareket eder

//IBaud rate 300
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